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Ders Sorumlu Yardimeilari

Dersin Amaci

Bu dersin amaci, 6grencilere, temel robot elemanlari, robot mekanizmalar1 ve robot
programlama hakkinda ve endiistride robot uygulamalar1 hakkinda detayli bilgi
vermektir.

Dersin Ogrenme Ciktilar

Bu dersi alan 6grenciler, endiistride kullanilan robotlarm kinematik, mekanik ve
elektronik ozelliklerini bilir. Aynm1 zamanda endiistriyel robotlarin tasarimi ve
kullanimini kavrar.

DERS PLANI
Hafta On Hazirhik Konular/Uygulamalar Metot
e . . . Diiz anlatim, Soru-
1 Robotige giris ve robot kinematigi Cevap
) Robot kollart Diiz anlatim, Soru-
Cevap
. . Diiz anlatim, Soru-
3 Glig sistemleri Cevap
4 Baglanti elemanlari Diz anlatim, Soru-
Cevap.
5 Robot mekanizmalari Diiz anlatim, Soru-
Cevap
6 Robot bilekleri ve u¢ elemanlari Diz anlatim, Soru-
Cevap
7 Kontrol ve programlama Diz anlatim, Soru-
Cevap
8 Konum transistorleri Diz anlatim, Soru-
Cevap
9 Konum hatalari Diiz anlatim, Soru-
Cevap
U TR Diiz anlatim, Soru-
10 Endiistride robot kullanimi ve verimliligi
Cevap
Diiz anlatim, Soru-
11 CAD programinda robot kol tasarimi Cevap
12 CAD programinda robot kol tasarimi Diiz anlatim, Soru-




Cevap
Diiz anlatim, Soru-
13 CAD programinda robot kol canlandirma
Cevap
Diiz anlatim, Soru-
14 CAD programinda robot kol canlandirma c
evap
KAYNAKLAR
. Phillip J. McKerrow, Addision Wesley, Robotic, USA.
Ders Kitabi veya Notu . M.K. Groower.,M. Weiss, Industrial Robotics, Mc-Graw Hill Comp.,
England.
" . Antti J. Koivo, John Wiley Sons, Fundamentals for Robotic Manipulators,
Diger Kaynaklar
USA.
DEGERLENDIRME SIiSTEMI
Etkinlik Tiirleri Katk Yiizdesi
Ara Smav %30
Kisa Sinav %10
Odev, Proje %10
Yariyil Sonu Sinavi %50
Toplam % 100
DERSIN PROGRAM CIKTILARINA KATKISI
Katki Diizeyi
No Program Ciktilari
2 3 14 |5
Imalat teknolojisi alaninda arastirma ve uygulamaya yonelik bilgi ve beceriye
1 sahip olmak. X
Imalat teknolojisi ile ilgili egitim arag ve gerecleri etkin bir sekilde
2 kullanabilmek. X
Imalat teknolojisi alaninda ilgili konularda eg tim programi gelistirebilmek,
3 bunlar1 yazili ve sozlii olarak uygulayabilecek iletisim becerisine sahip olmak. X
Imalat teknolojisi alaninda projelendirme, tasarlama ve uygulama calismalarini
4 gerek bagimsiz olarak ve gerekse ortak zeminlerde yiiriitme bilgi ve becerilere X
sahip olmak.
Imalat teknolojisi alaninda bilimsel ve toplumsal sorunlar karsisinda sorgulayici,
5 yorumlayici, ¢dziime katki saglayici ve etik denetime agik yaklagimlara sahip X
olmak.
Sorumlulugu altinda c¢aliganlarin mesleki gelisimine ve sosyal haklarinin
6 korunmasina yo6nelik etkinlikleri planlayip yonetebilmek, onlarin kiiresel 6l¢ekte X
sorumlu bireyler olarak yetigmesine katkida bulunmak.
7 Cevre bilincine sahip olmak, bunu uygulamak ve yayginlastirmak. %
8 Toplumla ve toplumun tiim orgiitleriyle etkin bir sekilde caligabilmek.
9 Kendi kendine hayat boyu 6grenme ilkelerini benimsemek ve uygulayabilmek.
Imalat teknolojisi alaninda profesyonel gelisimlerini siirdiirebilmek ve farkli
10 uygulamalar1 yerinde inceleyebilmek iizere ulusal/uluslararasi hareketlilik ve X
ortaklik faaliyetlerinde bulunmak.




AKTS /iS YOKU TABLOSU Is Yiikii (Saat)
Ders ici Ders Saati ( 14 x Haftalik Ders Saati) 28 saat
Odev 12 saat
Ders Dis1 Arastirma 10 saat
On Hazirlik, Pekistirme Calismalar 6 saat
Diger Faaliyetler
Smavlar Ara Sinav (Ara Sinav Sayisi x Ara Sinav Siiresi) 2 saat
Yariyil Sonu Smavi 2 saat
Toplam Is Yiikii 60 saat
Toplam Is Yiikii / 30 (s) 2 saat

Dersin AKTS Kredisi

2 saat




